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VORRICHTUNG ZUM SPERREN UND FREIGEBEN EINES TURSCHLOSSES 
EINES ELEKTRISCHEN GERATES 



BESCHREIBUNG 

Gebiet der Erfindung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Sper- 
ren und Freigeben eines Turschlosses Oder einer Turverriege- 
lung fur elektrische Gerate und insbesondere elektrische Haus- 
haltsgerate. Ira speziellen betrifft die vorliegende Erfindung 
eine Vorrichtung, die es erlaubt, ein TurschloS oder eine Tiir- 
verriegelung eines elektrischen Gerates, wie z.B. einer Wasch- 
maschine, einer Spulmaschine oder eines Waschetrockners , im 
Normalbetrieb zu sperren, urn ein unerwunschtes Entriegeln oder 
Offnen des Turschlosses oder der Tiirverriegelung zu verhin- 
dern. Ferner ermoglicht es die vorliegende Erfindung, das Tiir- 
schloS oder die Tiirverriegelung zum Entriegeln oder Offnen 
automat isch, selbstandig freizugeben, wenn sich das elektri- 
sche Gerat in einem nicht normalen Betriebszustand bef indet . 

Hintergrund der Erfindung 

Aus Sicherheitsgrunden ist es erf orderlich, daS bei elektri- 
schen Geraten und insbesondere bei elektrischen Haushaltsgera- 
ten, wie z.B. Waschmaschinen, Geschirrspulmaschinen und Wa- 
schetrocknern, Geratetiiren bei einem sich in Betrieb befindli- 
chen Gerat nicht geoffnet werden konnen. Auf diese Weise wird 
verhindert, daS sich ein Benutzer an in einem elektrischen 
Gerat rotierenden Bauteilen, wie z.B. einer Waschetrommel ei- 
ner Waschmaschine oder rotierenden Armen in einer Spulmaschi- 
ne, verletzt, wenn er versucht, das Gerat wahrend des Betrie- 
bes zu offnen. Ferner wird so verhindert, daS aufgrund einer 
unbeabsichtigten, auch nur teilweisen Offnung einer Geratetur 
Wasser oder erwarmte Luft entweicht. 



Hierfur werden iiblicherweise Verriegelungs- oder Sperrvorrich- 
tungen verwendet, die bei oder nach Inbetriebnahme eines elek- 
trischen Gerates mit geschlossener Geratetur ein TurschloS 
oder eine Tiirverriegelung fur die Geratetur so verriegeln, daS 
wahrend des laufenden Betriebes des elektrischen Gerates des- 
sen Tur nicht geoffnet werden kann. In einem Betriebszustand 
des elektrischen Gerates, in dem es vorgesehen ist, dai2> die 
Geratetur geoffnet werden kann, wird das TurschloS oder die 
Tiirverriegelung zum Offnen freigegeben. Ein derartiger Be- 
triebszustand liegt im allgemeinen dann vor, wenn der eigent- 
liche Betrieb des elektrischen Gerates (z.B. Wasch- oder Trok- 
kenprogramme) beendet ist. Derartige Betriebszustande konnen 
aber auch wahrend des eigentlichen Betriebes des elektrischen 
Gerates vorliegen, wenn ein Offnen der Geratetur gefahrlos 
erfolgen kann. 

Wahrend die Entriegelungsf unktion von Verriege lungs- oder 
Sperrvorrichtungen im Normalbetrieb bereitgestellt werden 
kann, ist ein Entriegeln eines Tiirschlosses oder einer Tiirver- 
riegelung mittels derartiger Vorrichtungen normalerweise nicht 
mehr moglich, wenn sich das elektrische Gerat abweichend von 
gewunschten Betriebszustanden in einem nicht normalen Be- 
triebszustand befindet. Dies ist beispielsweise der Fall, wenn 
ein Ausfall der Energieversorgung fur das elektrische Gerat 
vorliegt, oder das elektrische Gerat nicht mit einer elektri- 
schen Energieversorgung verbunden ist. Verriegelungs- oder 
Sperrvorrichtungen, die ein unerwiinschtes Offnen der Geratetiir 
eines elektrischen Gerates im Normalbetrieb verhindern, werden 
im allgemeinen unter Verwendung elektrischer Energie betrie- 
ben. Somit fuhrt ein Ausfall oder ein Fehlen einer elektri- 
schen Energieversorgung dazu, daS eine im Normalbetrieb durch 
eine derartige Vorrichtung gesicherte oder verriegelte Gerate- 
tiir nicht geoffnet werden kann. 

Stand der Technik 

Aus der DE 196 01 228 C2 ist es bekannt, die Tiir einer Wasch- 
oder Sptilmaschine im Normalbetrieb mittels einer Vorrichtung 
zu verriegeln, die einen SchlieSkloben oder einen Tiirhaken und 
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einen Verriegelungskorper aufweist . Der Verriegelungskdrper 
gibt in einer Of f enstellung den SchlieSkloben oder den Tiirha- 
ken fur eine Turoffnung frei, wahrend er in einer SchlieBstel- 
lung den SchlieSkloben oder den Tiirhaken an einer Turoffnung 
5 hindert . Um den Verriegelungskorper in die Of f enstellung und 
die SchlieSstellung zu bringen, wird ein bistabiles Element 
verwendet, das mittels eines kraf terzeugenden Elementes in 
zwei Stellungen vorspannbar ist. In einer ersten Stellung ver- 
hindert das bistabile Element eine Bewegung des Verriegelungs- 
10 korpers aus dessen SchlieSstellung in dessen Of f enstellung . 

Dem gegeniiber ermoglicht das bistabile Element in einer zwei- 
ten Stellung eine Bewegung des Verriegelungskorpers aus dessen 
SchlieSstellung in dessen Of f enstellung . Das bistabile Element 
stellt also die oben beschriebene Verriege lungs- und Freigabe- 

||5 funktion im Normalbetrieb einer Wasch- oder Spulmaschine be- 

M reit . 

m 

III Das bistabile Element wird von zwei unabhangigen Magneten in 

seine erste und seine zweite Stellung bewegt, wobei fur Uber- 
M20 gange zwischen den Stellungen ein Schnappunkt zu iiberwinden 
I- ist, der durch eine als das kraf terzeugende Element verwendete 
g Feder bereitgestellt ist. Ferner wird dort ein Sperriegel ver- 
S wendet, der mittels des bistabilen Elementes den Verriege- 
lungskorper in dessen SchlieSstellung arretiert und zum Frei- 

2 5 geben des Verriegelungskorpers von dem bistabilen Element au- 

Ser Eingriff mit dem Verriegelungskorper gebracht wird. 

Um die dort beschriebene Verriegelungsvorrichtung in einem als 
Notfall bezeichneten nicht normalen Betriebszustand der Wasch- 

3 0 oder Spulmaschine fur eine Turoffnung in die Of f enstellung zu 

bringen, ist ein Notentriegelungshebel vorgesehen. Der von 
einem Benutzer zu betatigende Notentriegelungshebel bewegt den 
Sperriegel so, daS dieser aufier Eingriff mit dem Verriege- 
lungskorper gebracht wird. Die Betatigung des Notentriege- 
3 5 lungshebels kann beispielsweise mittels eines Seil- oder 

Bowdenzuges erfolgen, der normalerweise zu einer Seitenwand 
oder dem Boden der Wasch- oder Spulmaschine gef iihrt ist . 



Diese Notentriegelung erlaubt es aber auch, daS die Geratetur 
wahrend eines normalen Betriebes der Wasch- oder Spulmaschine 
geoffnet werden kann, da ein Benutzer selbstandig uber eine 
Betatigung des Notentriegelungshebels die von der Verriege- 
lungsvorrichtung bereitgestellten SicherungsmaSnahmen gegen 
ein unerwunschtes Offnen der Geratetur auSer Kraft setzen 
kann. Ein weiterer Nachteil besteht darin, daS in einem nicht 
normalen Betriebszustand der Wasch- oder Spulmaschine die Not- 
entriegelung manuell von einem Benutzer durchzuf iihren ist . 
Dies gestaltet sich zum Teil kompliziert, da die zum Betatigen 
des Notentriegelungshebels verwendeten Zuge an schwer zugang- 
lichen Stellen angeordnet sind. Dariiber hinaus ist es erfor- 
derlich, daS der Benutzer dariiber informiert ist, wie eine 
Notentriegelung durchzufuhren ist . 

Urn die Nachteile einer von einem Benutzer durchgefuhrten Not- 
entriegelung zu beseitigen, wird gemaS der EP 965 677 Al eine 
Verriegelungsvorrichtung verwendet, die ein mittels eines 
thermischen Elementes bewegbares Sperrelement und mittels ei- 
nes Elektromagneten bewegbares Freigabeelement umf afit . Im nor- 
malen Betrieb eines Haushaltsgerates, bei dem diese Verriege- 
lungsvorrichtung verwendet wird, wird das Thermoelement unter 
Energiezufuhr so erwarmt, daS es das Sperrelement in eine 
Sperrstellung bewegt, die einen SchlieSkloben oder einen. Tur- 
haken einer Geratetur verriegelt, urn ein unerwunschtes Offnen 
zu verhindern. Soli im normalen Betrieb des Haushaltsgerates 
eine Offnung der Geratetur zugelassen werden, wird das Freiga- 
beelement mittels des elektrisch aktivierten Elektromagneten 
so bewegt, dafi es das Sperrelement aus der Sperrstellung in 
eine Freigabestellung bringt . In der Freigabestellung besteht 
keine Wirkverbindung zwischen dem Sperrelement und dem 
SchlieSkloben oder dem Turhaken. Ira Normalbetrieb wird das 
Sperrelement durch das Thermoelement in seiner Sperrstellung 
gehalten, dem fur eine geeignete Erwarmung und die daraus re- 
sult ierende Stellung elektrische Energie zugefuhrt wird. 

Steht keine elektrische Energie zum Betrieb des Haushaltsgera- 
tes und somit zum Betrieb dieser Verriegelungsvorrichtung zur 
Verfvigung, wird das Thermoelement auch nicht mehr erwarmt. 
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Dementsprechend kuhlt sich das Thermoelement ab und geht in 
seine Ausgangsstellung iiber, wodurch das Sperrelement nicht 
mehr in seiner Sperrstellung gehalten wird, sondern in seine 
Freigabestellung ubergeht . Auf diese Weise wird eine Notent- 
5 riegeiung bereitgestellt , bei der von einem Benutzer keine 
MaSnahmen zu ergreifen sind. 

Nachteilig ist hierbei, daS das Thermoelement verwendet wird, 
urn das Sperrelement in die Sperrstellung zu bringen und in der 

10 Sperrstellung zu halten. Aufgrund der erf orderlichen Zeitdau- 
er, die benotigt wird, urn das Thermoelement so zu erwarmen, 
daS das Sperrelement in die Sperrstellung gebracht wird, ver- 
riegelt diese Verriegelungsvorrichtung die Geratetiir nicht 
zwangsweise gleichzeitig mit dem Zeitpunkt, an dem das Haus- 

ffiS haltsgerat in Betrieb genommen wird. Insbesondere bei Haus- 

2 haltsgeraten, bei denen rotierende Komponenten verwendet wer- 
ffl den, kann dies eine Gefahr darstellen. Aufgrund der zeitverzo- 
% gerten Verriegelung kann ein Benutzer unmittelbar nach einer 
S Inbetriebnahme des Haushaltsgerates dessen Tur wieder offnen 
:20 und durch ein Nachlaufen rotierender Komponenten verletzt wer- 
m den. Des weiteren gewahrleistet das Thermoelement nicht, dafi 
If das Sperrelement sicher in seiner Sperrstellung gehalten wird, 
n da es hierfur erforderlich ist, das Thermoelement wahrend des 
C Normalbetriebes des Haushaltsgerates unter Energiezuf uhr zu 

25 erwarmen. So kann beispielsweise ein Ausfall des Thermoelemen- 
tes oder dessen elektrischer Versorgung dazu fuhren, daS die 
Geratetiir wahrend des Betriebes des Haushaltsgerates freigege- 
ben und somit geoffnet werden kann. 

3 0 Ein weiterer Nachteil bei dieser Verriegelungsvorrichtung be- 

steht darin, daS die Verriegelungsfunktion und die Freigabe- 
funktion durch separat ausgefuhrte Einrichtungen, namlich das 
Sperrelement und das Freigabeelement , bereitgestellt werden. 
Dies ist konstruktiv aufwendig und kann dazu fuhren, daS das 
3 5 Sperrelement und das Freigabeelement in unerwiinschter Weise 

zusammenwirken, genauer gegeneinander bewegt werden. Des wei- 
teren muS das Freigabeelement die von dem Thermoelement aufge- 
brachten Krafte zum Halten des Sperrelementes in dessen Sperr- 
stellung iiberwinden, urn das Sperrelement in die Freigabestel- 



lung zu bringen. Dies fuhrt zu einem hdheren Energiebedarf 
beim Freigeben der Geratetur und kann, beispielsweise durch 
VerschleiSerscheinungen, zu Beschadigungen des Thermoelementes 
f uhren . 

Aufgabe der Erfindung 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Vorrichtung 
bereitzustellen, die ein TurschloS oder eine Turverriegelung 
eines elektrischen Gerates und insbesondere eines elektrischen 
Haushaltsgerates im Normalbetrieb sicher verriegelt, um ein 
unerwunschtes Offnen einer Geratetur zu verhindern, und ge- 
wahrleistet, daS die Geratetur fur ein Offnen automatisch ent- 
riegelt wird, wenn sich das Gerat in einem nicht normalen Be- 
triebszustand befindet. 

Kurzbeschreibung der Erfindung 

Hierfur stellt die vorliegende Erfindung eine Vorrichtung zum 
Sperren und Freigeben eines Turschlosses eines elektrischen 
Gerates bereit. Die erf indungsgemaSe Vorrichtung umfaSt eine 
Sperr- und Freigabeeinheit , die in einem Sperrzustand das ver- 
riegelte TurschloS des Gerates sperrt, um eine Entriegelung 
des verriegelten Turschlosses zu verhindern. In einem Freiga- 
bezustand ermoglicht die Sperr- und Freigabeeinheit ein Ent- 
riegeln des Turschlosses, indem sie das (noch verriegelte) 
TurschloS freigibt. Ferner weist die erf indungsgemaSe Vorrich- 
tung eine Notf reigabeeinheit auf , die in einem nicht normalen 
Betriebszustand des Gerates, wie z.B. bei einem Stromausf all , 
die Sperr- und Freigabeeinheit in den Freigabezustand bringt . 
Insbesondere wird die Notf reigabeeinrichtung hierfur selbstan- 
dig, automatisch aktiviert, so daS keine MaSnahmen von einem 
Benutzer durchzuf uhren sind. 

Die Verwendung einer Einheit zum Sperren und Freigeben des 
Turschlosses ermoglicht einen kompakten Aufbau der erfindungs- 
gemaSen Vorrichtung und vermeidet den oben beschriebenen Ver- 
schleiS bei bekannten Vorrichtungen. Die Notf reigabeeinheit 
gewahrleistet, daS das TurschloS bei Bedarf , d.h. im allgemei- 
nen fur einen nicht normalen Betriebszustand des Gerates, zum 



Offnen oder Entriegeln freigegeben wird. Da die Notfreigabe- 
einheit bevorzugt separat von der Sperr- und Freigabeeinheit 
ausgefuhrt ist, konnen dementsprechend auch die Charakteristi- 
ka ihrer Funktionen separat definiert werden. Beispielsweise 
kann die Zeitdauer, die von der Notf reigabeeinheit benotigt 
wird, urn die Sperr- und Freigabeeinheit in den Freigabezustand 
zu bringen, unabhangig von den technischen Spezif ikat ionen der 
Sperr- und Freigabeeinheit anwendungsspezif isch vorgegeben 
werden. Ebenso konnen die Zeitpunkte und/oder -bereiche fur 
die Zustande der Sperr- und Freigabeeinheit und fur Ubergange 
zwischen diesen Zustanden unabhangig von der Ausfuhrung der 
Notf reigabeeinheit vorgegeben werden. 

Urn die Sperr- und Freigabeeinheit in den Sperrzustand zu brin- 
gen, kann eine Wirkverbindung mit dem TurschloS verwendet wer- 
den, die bei einer Verriegelung des Turschlosses , beispiels- 
weise beim SchlieSen der Geratetiir, die Sperr- und Freigabe- 
einheit in den Sperrzustand bewegt . Vorzugsweise wird dieser 
im wesentlichen unmittelbar nach oder gleichzeitig mit der 
tatsachlichen Verriegelung des Turschlosses eingenommen . Bei 
dieser Ausfiihrungsf orm der Erfindung konnen gesteuert betatig- 
bare Komponenten, wie z.B. elektromagnetische oder piezostrik- 
tive Komponenten, verwendet werden, urn einen Ubergang der 
Sperr- und Freigabeeinheit in den Sperrzustand zu bewirken. 
Ferner ist auf diese Weise gewahrleistet , daS beim tatsachli- 
chen VerschlieSen der Geratetiir, d.h. beim Verriegeln des Tur- 
schlosses, das TiirschloS gesperrt wird. 

Urn die Sperr- und Freigabeeinheit in Abhangigkeit von 'einer 
Inbetriebnahme des Gerates in den Sperrzustand zu bringen, 
geht die Sperr- und Freigabeeinheit in den Sperrzustand uber, 
wenn aufgrund des Betriebes des Gerates ein Zustand fur das 
TiirschloS vorliegt, in dem dieses zu sperren ist. In diesem 
Fall konnen elektrische gesteuerte Aktuatoren, wie z.B. (mi* 
niaturisierte) elektrische Antriebe, Elektromagneten oder pie- 
zostriktiv wirkende Bauteile, verwendet werden. Diese Ausfuh- 
rungsf orm erlaubt es, das TiirschloS und damit die Geratetiir so 
lange offnen zu konnen, bis das Gerat tatsachlich in Betrieb 
genommen wird. Ferner ist es hierbei moglich, den Ubergang der 
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Sperr- und Freigabeeinheit in den Sperrzustand im Verhaltnis 
zu einer Inbetriebnahme des Gerates zeitverzogert zu bewirken. 
Auf diese Weise ist es moglich, die Sperrung des Turschlosses 
erst dann vorzunehmen, wenn ein Offnen der Geratetiir tatsach- 
lich unerwiinscht ist oder tatsachlich eine Gefahr darstellt. 
Beispielsweise kann im Fall einer Waschmaschine das TurschloS 
erst dann gesperrt werden, wenn der Wasserstand in der Wasch- 
maschine einen Pegel erreicht hat, bei dem ein Offnen der 
Waschmaschinentur ein Austreten von Wasser verursachen wiirde . 
Auf diese Weise ist es moglich, weitere (vergessene) Wasche- 
stiicke in die Waschmaschine zu fiillen, obwohl ein Waschpro- 
gramm bereits gestartet ist. Ein derartiges Nachfiillen erfor- 
dert zur Zeit normalerweise einen Abbruch des gewahlten Wasch- 
programmes, wobei bereits in die Waschmaschine eingebrachtes 
Wasser wieder entfernt (abgepumpt) werden mufi. Haufig werden 
hierfur auch von einem Benutzer manuell betatigbare Notentrie- 
gelungseinrichtungen in unsachgemaSer Weise verwendet . 

Da wahrend eines Betriebes des elektrischen Gerates Betriebs- 
zustande auftreten konnen, bei denen ein Offnen der Geratetiir 
keine Gefahr darstellt oder erwunscht ist, nimmt die Sperr - 
und Freigabeeinheit den Freigabezustand bei einem Betriebszu- 
stand des Gerates ein, der eine Entriegelung des Turschlosses 
und damit ein Offnen der Geratetiir zulafit. Dieser Ubergang in 
den Freigabezustand kann somit auch wahrend eines nicht abge- 
schlossenen Betriebszyklus stattfinden. 

Urn die Sperr- und Freigabeeinheit aus dem Sperrzustand in den 
Freigabezustand zu bringen, konnen elektrische Antriebe, Elek 
tromagneten, piezostriktive Aktuatoren und dergleichen verwen 
det werden. 

Vorzugsweise wird ein fur den Ubergang in den Freigabezustand 
verwendeter Aktuator auch fur einen Ubergang aus dem Freigabe 
zustand in den Sperrzustand verwendet . 

Die Notfreigabeeinheit weist einen Ruhezustand und einen Ar- 
beitszustand auf, wobei bei einem Ubergang von dem Arbeitszu- 



stand in den Ruhezustand die Sperr- und Freigabeeinheit in den 
Freigabezustand gebracht wird, 

Dementsprechend befindet sich die Not freigabeeinheit in dem 
Arbeitszustand, wenn sich bei normalem Betrieb des elektri- 
schen Gerates die Sperr- und Freigabeeinheit in ihrem Sperrzu- 
stand befindet. Hierbei kann die Notf reigabeeinhei t in den 
Arbeitszustand gebracht werden, indem unter Verwendung einer 
geeigneten Wirkverbindung mit der Sperr- und Freigabeeinheit 
die Notf reigabeeinheit aus dem Ruhezustand in den Arbeitszu- 
stand gebracht wird, wenn die Sperr- und Freigabeeinheit in 
ihren Sperrzustand iibergeht . 

Ferner ist es vorgesehen, da£ ein Ubergang der Notf reigabeein- 
heit aus dem Ruhezustand in den Arbeitszustand bewirkt wird, 
wenn sich die Sperr- und Freigabeeinheit bereits in dem Sperr- 
zustand befindet oder bevor die Sperr- und Freigabeeinheit in 
den Sperrzustand gebracht wird. 

Vorzugsweise befindet sich die Notf reigabeeinheit bei normalem 
Betrieb des elektrischen Gerates in dem Ruhezustand, wenn sich 
die Sperr- und Freigabeeinheit in dem Freigabezustand befin- 
det. Folglich ist es vorgesehen, dafi die Notf reigabeeinheit 
bei einem normalen Betrieb des elektrischen Gerates in Antwort 
auf einen Ubergang der Sperr- und Freigabeeinheit aus dem 
Sperrzustand in den Freigabezustand in den Ruhezustand iiber- 
geht . Dies kann beispielsweise mittels einer Wirkverbindung, 
vorzugsweise der oben genannten Wirkverbindung zwischen der 
Notfreigabeeinheit und der Sperr- Freigabeeinheit durchgefuhrt 
werden, so daiS die Zustandsubergange der Einheiten im wesent- 
lichen synchron ablaufen. Alternativ kann der Ubergang der 
Notfreigabeeinheit in ihren Ruhezustand gesteuert oder unge- 
steuert zeitverzogert stattfinden. 

Urn einen Ubergang der Notfreigabeeinheit aus dem Ruhezustand 
in den Arbeitszustand zu bewirken, kann diese einen Aktuator 
umfassen. Urn die Notfreigabeeinheit in diesem Fall zuruck in 
den Ruhezustand zu bringen, wird ein von dem Aktuator separat 
ausgefuhrtes kraf terzeugendes Element, wie z.B. eine Feder, 
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verwendet. Der Aktuator wird bei einer Inbetriebnahme des 
elektrischen Gerates aktiviert, so daS er die Notf reigabeein- 
heit in den Arbeitszustand bringt (bewegt) . Soil die Notfrei- 
gabeeinheit bei einem normalen Betriebszustand des elektri- 
5 schen Gerates in den Ruhezustand iibergehen, wird der Aktuator 
deaktiviert und das kraf terzeugende Element bewirkt die ge- 
wunschte Zustandsanderung . Damit bei einem nicht normalen Be- 
triebszustand des elektrischen Gerates das kraf terzeugende 
Element fur einen Ubergang in den Ruhezustand wirksam werden 
10 kann, ist der Aktuator so anzuordnen und/oder ein geeigneter 
Aktuatortyp zu verwenden, daS ein nicht normaler Betriebszu- 
stand des elektrischen Gerates auch eine Deaktivierung des 
Aktuators nach sich zieht. 

jjfs Alternativ ist es vorgesehen, daS die Notf reigabeeinheit vor- 

Ljl zugsweise einen oder, falls erf orderlich, mehrere Aktuatoren 

5 umfaSt, der (die) Ubergange in den Arbeitszustand und in den 

«j Ruhezustand bewirkt (en) . Bei einer Ausf iihrungsf orm der erfin- 

CH dungsgemaSen Vorrichtung umfaSt die Notf reigabeeinheit eine 

120 Notenergiezufuhreinrichtung fur den Aktuator, der einen Uber- 

fU gang in den Ruhezustand bewirkt, oder fur das kraf terzeugende 

il Element. Die Notenergiezufuhreinrichtung fuhrt fur einen Uber- 

O gang in den Ruhezustand der Notf reigabeeinheit bei einem nicht 
normalen Betriebszustand des elektrischen Gerates diesem Ak- 

2 5 tuator oder dem kraf terzeugenden Element Energie zu, urn diese 

zu aktivieren. Die Notenergiezufuhreinrichtung kann auch ver- 
wendet werden, urn bei einem normalen Betrieb des elektrischen 
Gerates den Aktuator oder das kraf terzeugende Element zu akti- 
vieren, wobei es im allgemeinen vorgesehen ist, daS diese 

3 0 Energiezufuhr mittels Einrichtungen durchgefuhrt wird, die bei 

einem normalen Betrieb zur Energieversorgung des elektrischen 
Gerates verwendet werden. 



Ferner kann die Notf reigabeeinheit eine Energiezuf uhreinrich- 
3 5 tung umfassen, die bei einem normalen Betrieb des elektrischen 
Gerates dem einen Ubergang in den Arbeitszustand bewirkenden 
Aktuator zum Aktivieren desselben Energie zuf uhrt . In Abhan- 
gigkeit davon, wie Ubergange in die Arbeit s- und Ruhezustande 
erzeugt werden, kann diese Energiezuf uhreinrichtung optional 



oder erganzend zu der Notenergiezuf uhreinrichtung ausgefuhrt 
sein. Ferner ist es vorgesehen, eine kombinierte Energiezu- 
fuhrkomponente zu verwenden, die die Funktionen der Notener- 
giezuf uhreinrichtung und der Energiezuf uhreinrichtung bereit- 
st.ellt . 

Vorzugsweise umfaSt(en) der (die) Aktuator(en) der Not f reigabe- 
einheit ein thermisch empf indliches , thermisch betatigbares 
Element, wie z.B. ein PCT-Element , Elemente mit bimetallischen 
Komponenten oder einen Wachsmotor. Hierbei wird der Aktuator 
aktiviert, indem ihm elektrische Energie zugefiihrt wird, um 
das thermisch empfindliche Element zu erwarmen. Die von einer 
solchen Erwarmung verursachte Zustands- oder Stellungsanderung 
des Aktuators (Bewegung des Aktuators) wird mittels geeigneter 
Wirkverbindungen mit entsprechenden, hier nicht naher spezifi- 
zierten beweglichen Komponenten der Notf reigabeeinheit fur 
Ubergange in den Arbeitszustand und/oder den Ruhezustand ver- 
wendet . Insbesondere die Verwendung eines Wachsmotors bietet 
sich hier aufgrund seines hohen thermischen Ausdehnungskoef f i- 
zienten an. 

Alternativ oder erganzend kann(konnen) der (die) Aktuator (en) 
einen elektrischen Motor, einen elektromagnetischen Aktuator 
oder wenigstens einen Magneten umfassen. 

Um die fur einen Ubergang in den Ruhezustand erf orderliche 
Energie ohne externe Energiezuf uhr bereitzustellen, kann die 
Notenergiezufuhreinrichtung einen Kondensator, einen Akkumula- 
tor, eine Solarzelle oder Kombinationen derselben umfassen. 
Hierbei ist es zu bevorzugen, daS die Notenergiezufuhreinrich- 
tung wahrend eines normalen Betriebes des elektrischen Gerates 
Energie aufnimmt bzw. speichert, um diese in einem nicht nor- 
malen Betriebszustand bereitzustellen. 

Wie eingangs ausgefuhrt, konnen Betriebszustande fur das elek- 
trische Gerat vorliegen, die von normalen Betriebszustanden 
abweichen und es zusatzlich erforderlich machen, daS ein Ent- 
riegeln des Turschlosses und ein Offnen der Geratetiir verhin- 
dert wird. Ein Beispiel hierfiir ist eine Waschmaschine , bei 



der aufgrund eines Stromausf alles der Betrieb unterbrochen ist 
und deren Wasserstand in der Wasc he trommel so hoch ist, daS 
bei einem Offnen der Geratetur Wasser entweichen wurde . In 
diesem Fall sollte eine Freigabe des Turschlosses durch die 
Notf reigabeeinheit verhindert werden. Hierfur umfaSt die er- 
f indungsgemaSe Vorrichtung eine Freigabeeinrichtung fur die 
Notf reigabeeinheit , die in Abhangigkeit von Parametern, die 
einen nicht normalen Betriebszustand des elektrischen Gerates 
charakterisieren, einen Ubergang der Notf reigabeeinheit in 
deren Ruhezustand ermoglicht . Die Parameter zur Steuerung der 
Freigabeeinrichtung konnen, falls eine elektrische Energiever- 
sorgung, beispielsweise die Notenergiezuf uhreinrichtung 
und/oder die Energiezuf uhreinrichtung der Notf reigabeeinheit , 
zur Verfugung steht, auf elektrischem Weg oder mittels einer 
mechanischen Anordnung (z.B. Schwimmer zur Wasserstandserf as- 
sung) bereitgestellt werden. 

Kurzbeschreibung der Figuren 

Bei der folgenden Beschreibung bevorzugter Ausf uhrungsf ormen 
wird auf die beigefiigten Figuren Bezug genommen, von denen 
zeigen : 

Fig. la-ld eine Ausf uhrungsf orm der erf indungsgemaSen Vor- 
richtung, 

Fig. 2a-2d eine weitere Ausf uhrungsf orm der erf indungsge- 
maSen Vorrichtung, 

Fig. 3 eine schematische Darstellung einer bei der 

Ausfuhrungsform von Fig. 2a-2d verwendeten Ku- 
lissenfiihrung, 

Fig. 4a-4f eine weitere Ausfuhrungsform der erf indungsge- 
maSen Vorrichtung, und 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht einer bei der Aus- 

fuhrungsform von Fig. 4a-4f verwendeten Kulis- 
senf iihrung . 
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Beschreibung bevorzugter Ausf uh rungs formen 

Fig. la bis Id zeigen ein bekanntes TurschloS 2 mit einer urn 
eine Achse 4 drehbaren Greif einrichtung 6, die darin ausgebil- 
5 det eine Falle 8 aufweist . Die Falle 8 wirkt mit einem 

SchlieSkloben 10 so zusammen, daS eine Bewegung des SchlieS- 
klobens 10 beim SchlieSen einer nicht gezeigten Geratetiir die 
Greif einrichtung 6 so dreht, date das TurschloS 2 verriegelt 
wird. Beim Offnen der Geratetur dreht eine entsprechende Bewe- 
10 gung des SchlieSklobens 10 die Greif einrichtung 6 in einer im 
Vergleich zum SchlieSen entgegengesetzten Drehrichtung, wo- 
durch das TiirschloE 2 entriegelt wird. 

M: Des weiteren zeigen Fig. la bis Id Komponenten 14 bis 34 einer 

^5 Sperr- und Freigabeeinheit 12 und Komponenten 36 bis 52 einer 

y, Notf reigabeeinheit 14 fur eine Ausf uhrungs form einer Vorrich- 

H:; tung zum Sperren und Freigeben des Turschlosses 2 . Die Kompo- 

m nenten der Sperr- und Freigabe- und Notf reigabeeinheiten 12 

und 14 werden unter Bezugnahme auf Fig. la erlautert. Fur die 

L2Q Beschreibung des Betriebes dieser Ausf uhrungs form wird auf 

IV Fig. la bis Id Bezug genommen. 

s ; 

O Die Sperr- und Freigabeeinheit 12 weist einen elektromagneti- 
schen Aktuator 16 und einen durch diesen bewegbaren Magnetsto- 

25 ssel 18 auf. GemaS Fig. la bis Id ist der Magnetstossel 18 

nach links und rechts bewegbar. Der Magnetstossel 18 greif t in 
ein Ende eines urn eine Achse 2 0 drehbaren Hebels 22 ein. Der 
Hebel 22 ist ein bistabiles Element, das durch eine Feder 24 
in zwei im folgenden beschriebene Stellungen vorgespannt wer- 

3 0 den kann. Ferner ist die Feder 24 hier so angeordnet, daS fur 
Ubergange des Hebels 22 zwischen seinen Stellungen erforderli- 
che Krafte wenigstens teilweise von der Feder 24 bereitge- 
stellt werden. Dies wird dadurch erreicht, da£ bei einer Bewe- 
gung des Hebels 22 in der Feder 24 gespeicherte potentielle 

35 Energie nach Uberwindung eines Schnappunktes in kinetische 

Energie umgewandelt wird r urn Krafte in der ursprunglichen Be- 
wegungsrichtung des Hebels 22 bereitzustellen. 
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Die Ausfiihrung des Hebels 22 als bistabiles Element reduziert 
die fur den elektromagnet ischen Aktuator 16 erf orderliche 
Energie, da der elektromagnetische Aktuator 16 nicht benotigt 
wird, urn den Hebel 22 in einer der Stellungen zu halten. Dem 
5 gegenuber kann der Hebel 22 auch ein herkommlicher Hebel sein, 
wenn der elektromagnetische Aktuator 16 und/oder der Magnet - 
stossel 18 und/oder andere nicht gezeigte Einrichtungen ge- 
wahrleisten, daS der Hebel 22 Stellungen einnimmt und beibe- 
halt, die, wie im folgenden beschrieben, fur den Betrieb der 
10 Sperr- und Freigabeeinheit 12 erforderlich sind. 

Ein dem mit dem Magnetstossel 18 in Wirkverbindung stehenden 
Ende gegenuberliegendes Ende des Hebels 22 ist mittels einer 
u gelenkigen Verbindung 2 6 mit einem Ende 28 eines Sperr- und 
Q.5 Freigabeelementes 3 0 verbunden. Das hier als Schieber ausge- 
f*f fuhrte Sperr- und Freigabeelement 3 0 weist im Bereich des Tur- 

ipsa 

m schlosses 2 eine Sperrflache 32 auf . Ein dem Ende 28 gegen- 
~; uberliegendes Ende 34 dient zur Betatigung des Sperr- und 
jp Freigabeelementes 30 durch die Notf reigabeeinheit 14, um, wie 
f20 im folgenden erlautert, die Sperr- und Freigabeeinheit 12 bei 
U t einem nicht normalen Betriebszustand eines elektrischen Gera- 
■ M tes, dessen Geratetiir mit dem TiirschloS 2 verriegelt und ent- 
J:f riegelt werden kann, das TiirschloS 2 fur eine Entriegelung 
M= freizugeben. 
25 

Die Notf reigabeeinheit 14 umfaSt einen um eine Achse 3 6 dreh- 
baren Hebel 38, der mit einem Ende 4 0 bei einem nicht normalen 
Betrieb des elektrischen Gerates durch eine Wirkverbindung mit 
dem Ende 34 die Sperr- und Freigabeeinheit 12 betatigen kann. 

3 0 Ein dem Ende 40 gegenuberliegendes Ende 42 weist eine Nase 44 
auf, die zur Befestigung eines Endes einer Zugfeder 46 dient. 
Das andere Ende der Zugfeder 4 6 ist an einem Bef estigungs- 
flansch 48 befestigt, der gemaS Fig. la bis Id an einem Gehau- 
se (nicht bezeichnet) eines thermisch empf indlichen, thermisch 

35 aktivierbaren Aktuators 50 angebracht ist. Anstelle des Befe- 
stigungsf lansches 48 kann auch ein anderes Bef estigungselement 
verwendet werden, das beispielsweise an einem Rahmen fur ein- 
zelne, mehrere oder alle der in Fig. la bis Id gezeigten Kom- 
ponenten angebracht ist. 



Der Aktuator 50 umfaSt hier einen Wachsmotor, der aufgrund 
seines hohen thermischen Ausdehnungskoef f izienten verwendet 
wird. Der Aktuator 50 kann durch Zufuhr elektrischer oder 
thermischer Energie erwarmt werden, wobei sich das Wachs aus- 
dehnt, urn ein mit diesem verbundenes verschiebbares Glied 52 
zu bewegen. In Abhangigkeib einer durch eine Aktivierung des 
Aktuators 50 verursachte Stellung des verschiebbaren Gliedes 
52 kann eine Wirkverbindung mit dem Hebel 3 8 hergestellt wer- 
den, urn die im folgenden beschriebene "Not »' -Freigabe des Tur- 
schlosses 2 bei einem nicht normalen Betriebszustand des elek- 
trischen Gerates zu ermoglichen. 

In der in Fig. la gezeigten Darstellung ist die Geratetur ge- 
offnet, weshalb sich der SchlieSkloben 10 nicht in Eingriff 
mit der Falle 8 befindet. Dem entsprechend ist das TurschloS 2 
entriegelt. Des weiteren befinden sich die Sperr- und Freiga- 
beeinheit 12 in einem Freigabezustand und die Notf reigabeein- 
heit 14 in einem Ruhezustand. 

Hierbei wird der Hebel 22 durch die Feder 24 in der Position 
fur die Freigabestellung gehalten, wodurch das Sperr- und 
Freigabeelement 30 und insbesondere die Sperrflache 32 so po- 
sitioniert sind, daS zum SchlieSen und Verriegeln der Gerate- 
tiir der SchlieSkloben 10 in die Falle 8 eingefuhrt und die 
Greif einrichtung 6 gedreht werden kann. 

Im Ruhezustand der Notf reigabeeinheit 14 ist der Aktuator 50 
nicht aktiviert, wodurch sich das verschiebbare Glied '52 in 
der in Fig. la gezeigten Ruhestellung befindet. Die Zugfeder 
46 halt den Hebel 38 in der dort gezeigten Stellung, wobei das 
verschiebbare Glied 52 und/oder das Ende 34 als Anschlag fur 
den Hebel 3 8 dienen. Ein solcher Anschlag kann auch durch ein 
separat ausgefuhrtes Anschlagelement (nicht gezeigt) bereitge- 
stellt werden. Bei Verwendung eines solchen externen Anschla- 
ges fur den Hebel 3 8 ist ein Kontakt desselben mit dem ver- 
schiebbaren Glied 52 und/oder dem Ende 34 bei der in Fig. la 
gezeigten Stellung nicht erf orderlich, sondern wird erst, wie 
im folgenden beschrieben, durch eine Bewegung des Sperr- und 
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Freigabeelementes 30 und/oder des verschiebbaren Gliedes 52 
hergestellt . Wenn beim SchlieSen der Geratetur der SchlieSklo- 
ben 10 durch eirte Drehung der Greif einrichtung 6 das TurschloS 

2 verriegelt, ergibt sich die in Fig. lb gezeigte Stellung des 
5 Turschlosses 2 und des Schliefiklobens 10. Urn das TurschloS 2 

gegen ein unerlaubtes/unerwunschtes Entriegeln zu sichern, 
wird die Sperr- und Freigabeeinhei t 12 aktiviert, um das Tur- 
schloS 2 zu sperren, genauer eine Drehung der Greif einrichtung 
6 zu verhindern. Hierbei ist es vorgesehen, daS die Sperr- und 
10 Freigabeeinheit 12 im wesentlichen unmittelbar zeitgleich mit 
dem Verriegeln des Turschlosses 2, nach einer vorgegebenen 
Zeitdauer oder in Abhangigkeit eines Betriebszustandes des 
elektrischen Gerates betatigt wird. 

§5 Um die Sperr- und Freigabeeinheit 12 zu betatigen, d.h. die in 
u Fig. lb gezeigte Stellung einzunehmen, wird zu dem Zeitpunkt, 

B 1 zu dem das TurschloS 2 gesperrt werden soil, der elektromagne- 

iff 

Jy tische Aktuator 16 aktiviert. Dadurch wird der Magnetstossel 

CP 18 in Fig. lb nach links bewegt , wodurch der Hebel 22 um die 

120 Achse 20 in die dort dargestellte Stellung gedreht und in die- 

FU ser von der Feder 24 und/oder dem Magnetstossel 18 gehalten 

La 

LT wird. 

H Die Drehung des Hebels 22 bewirkt eine Verschiebung des Sperr - 
25 und Freigabeelementes 3 0 nach rechts, wodurch die Sperrflache 

3 2 eine Position einnimmt, die eine zum Entriegeln des Tur- 
schlosses 2 erforderliche Drehung der Greif einrichtung 6 ver- 
hindert. In Abhangigkeit der jeweiligen Fertigungstoleranzen 
konnen hierbei kleinere Bewegungen der Greif einrichtung 6 noch 

3 0 moglich sein, wobei aber Drehungen, die zum tatsachlichen Ent- 
riegeln des Turschlosses 2 notwendig sind, durch die Sperrfla- 
che 3 2 verhindert werden. 

Die Bewegung des Sperr- und Freigabeelementes 3 0 nach rechts 
3 5 dreht aufgrund eines Kontaktes des Endes 34 mit dem Ende 40 

den Hebel 3 8 gegen den Uhrzeigersinn . Hierbei wird die Zugfe- 
der 46 ausgelenkt . Die Position des verschiebbaren Gliedes 52 
hat sich hierbei gegenuber der in Fig. la gezeigten Position 
nicht geandert. Dies ist darauf zuriickzuf uhren, daS in diesem 



Zustand der Aktuator 50 noch nicht aktiviert ist oder die Zu- 
fuhr von Energie noch keine fur eine Betatigung des verschieb- 
baren Gliedes 52 erf orderliche Anderung des thermisch empfind- 
lichen Aktuators 50 bewirkt hat. 

Hierbei kann der Aktuator 50 im wesentlichen zeitgleich mit 
dem elektromagnetischen Aktuator 16 oder nach einer vorgegebe- 
nen zeit lichen Verzogerung aktiviert, d.h. mit Energie ver- 
sorgt werden. 

Alternativ ist es vorgesehen, daS der Aktuator 50 vor einer 
Aktivierung des elektromagnetischen Aktuators 16 so aktiviert 
wird, da£ vor einer Verschiebung des Sperr- und Freigabeele- 
mentes 30 das verschiebbare Glied 52 nach links verschoben 
wird. In diesem Fall kann der Hebel 3 8 die in Fig. lb darge- 
stellte Arbeitsstellung vor einer Betatigung durch die Sperr - 
und Freigabeeinheit 12 einnehmen, 

Wenn das Sperr- und Freigabeelement 3 0 in der oben beschriebe- 
nen Weise nach rechts bewegt und der Aktuator 5 0 so erwarmt 
wurden, da£ das verschiebbare Glied 52 nach links bewegt ist, 
ergibt sich der in Fig. 1c dargestellte Zustand. In diesem 
Zustand ist das TiirschloS 2 verriegelt und durch die sich in 
einem Sperrzustand befindende Sperr- und Freigabeeinheit 12 
g eS p errt/ wobei das verschiebbare Glied 52 den Hebel 3 8 kon- 
taktiert. Hierbei wird der im folgenden als Arbeit s zustand 
bezeichnete Zustand der Notf reigabeeinheit 14 und insbesondere 
die Stellung des verschiebbaren Gliedes 52 dadurch beibehal- 
ten, daS der Aktuator 50 aktiviert bleibt, wobei die hierfiir 
erforderliche Energie kontinuierlich oder zu vorbestimmten 
Zeitpunkten und/oder wahrend vorbestimmter Zeitperioden zuge- 
fiihrt werden kann. 

Wenn die Geratetur bei einem normalen Betriebszustand des 
elektrischen Gerates wieder geoffnet werden soli, wird der 
elektromagnetische Aktuator 16 so betatigt, daS der Magnet - 
stossel 18 nach rechts bewegt wird. Dadurch wird der Hebel 22 
unter Beteiligung der Feder 24 in die in Fig. Id gezeigte 
Stellung gedreht und dort von der Feder 24 gehalten. Folglich 
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wird das Sperr- und Freigabeelement 30 aufgrund der gelenkigen 
Verbindung 26 nach links verschoben. Im Ergebnis nimmt die 
Sperrflache 32 eine Position ein, die es ermoglicht, durch ein 
Offnen der Geratetur und der dadurch hervorgeruf enen Bewegung 
des SchlieSkloben 10 die Greif einrichtung 6 zu drehen und da- 
durch das TurschloiS 2 wieder zu entriegeln. Ein solcher Zu- 
stand, bei dem sich die Sperr- und Freigabeeinheit 12 in ihrem 
Freigabezustand befindet, das TurschloS 2 entriegelt ist und 
keine Wirkverbindung zwischen dem SchlieSkloben 10 und der 
Falle 8 besteht, ist in Fig. Id gezeigt. 

Im wesentlichen zeitgleich mit der zur Freigabe erf orderlichen 
Aktivierung des elektromagnetischen Aktuators 16 wird die 
Energiezuf uhr fur den Aktuator 50 unterbrochen/beendet . Die 
fehlende Energiezuf uhr bewirkt, daS sich der Aktuator 50 ab- 
kiihlt und dadurch das verschiebbare Glied 52 nach rechts be- 
wegt wird. Die fur einen solchen Abkiihlungsvorgang erforderli- 
che Zeitdauer fiihrt dazu, da£ sich das verschiebbare Glied 52 
noch in der in Fig. Id gezeigten Arbeitsstellung, die der 
Stellung in Fig. lc entspricht, befindet, wenn die Sperr- und 
Freigabeeinheit 12 bereits in ihren Freigabezustand iibergegan- 
gen ist. 

Wenn sich beim Abkuhlen des Aktuators 50 das verschiebbare 
Glied 52 nach rechts bewegt, bewirkt die Zugfeder 46 in Abhan- 
gigkeit von der Bewegung des verschiebbaren Gliedes 52 eine 
Drehung des Hebels 3 8 im Uhrzeigersinn . Auf diese Weise geht 
die Notf reigabeeinheit 14 in ihren Ruhezustand iiber, wodurch 
der in Fig. la gezeigte Zustand wieder erreicht wird. 

Bei einem nicht normalen Betriebszustand des elektrischen Ge- 
rates, bei dem die zur Freigabe des Turschlosses 2 erforderli- 
che Zustandsanderung der Sperr- und Freigabeeinheit 12, bei- 
spielsweise aufgrund eines Stromausf alles , nicht bereitge- 
stellt werden kann, wird die Freigabe des Turschlosses 2 durch 
die Notf reigabeeinheit 14 bewirkt. 

Tritt ein derartiger nicht normaler Betriebszustand auf, wird 
die Energieversorgung des Aktuators 5 0 unterbrochen . Diese 
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Unterbrechung der Energieversorgung kann gesteuert erfolgen, 
wenn durch hier nicht dargestellte Einrichtungen ein Betriebs- 
zustand detektiert wird, indem die Sperr- und Freigabeeinheit 
12 zur Freigabe des Tiirschlosses 2 nicht mehr betatigt werden 
5 kann. Bei einem Stromausfall oder fehlender Energieversorgung 
fur das elektrische Gerat erfolgt die Unterbrechung der Ener- 
giezufuhr fur den Aktuator 50 automat isch. 

Wie oben unter Bezugnahme auf Fig. Id beschrieben, kuhlt sich 
10 aufgrund der fehlenden Energieversorgung der Aktuator 5 0 ab, 
wodurch das verschiebbare Glied 52 nicht mehr in der in Fig. 
1c und d gezeigten Stellung gehalten wird. Dies fuhrt zu einer 
Drehung des Hebels 3 8 aufgrund der Kraf teinwirkung der Zugfe- 
der 46 im Uhrzeigersinn. Im Gegensatz zu dem in Fig. Id ge- 
Q.5 zeigten Zustand befindet sich in diesem Fall die Sperr- und 
£ZJL Freigabeeinheit 12 in ihrem in Fig. lb und c gezeigten Sperr- 
0] zustand. Folglich bewirkt die Drehung des Hebels 3 8 eine Ver- 
~j schiebung des Sperr- und Freigabeelementes 3 0 aufgrund der 
0! Wirkverbindung des Endes 40 und des Endes 34. Diese Verschie- 
:20 bung bewirkt einen Ubergang der Sperr- und Freigabeeinheit 12 
m aus ihrem Sperrzustand in ihren Freigabezustand . Im Ergebnis 

wird durch die Notf reigabeeinheit 14 der in Fig. la darge- 
■q stellte Zustand erreicht, indem das TurschloS 2 entriegelt und 
b* Geratetur geoffnet werden konnen. 

25 

Bei einer nicht gezeigten Variante der Aus fiihrungs form von 
Fig. la bis Id wird anstelle des Aktuators 50 und der Zugfeder 
4G ein ein thermisch empf indliches Element aufweisender Aktua- 
tor verwendet, der wenigstens bei nicht normalen Betriebszu- 

3 0 standen des elektrischen Gerates 7 vergleichbar zu der Zugfeder 
46, Krafte erzeugt, die den Hebel 3 8 in der oben beschriebenen 
Weise drehen, urn die Sperr- und Freigabeeinheit 12 in ihren 
Freigabezustand zu bringen. In diesem Fall kann ein solcher 
Aktuator so angeordnet werden, daS er bei einem nicht normalen 

3 5 Betriebszustand des elektrischen Gerates zur Drehung des He- 
bels 38 geeignete Krafte in dessen Ende 42 einleiten kann. 
Hierbei kann ein Aktuator verwendet werden, der, vergleichbar 
zu der Zugfeder 46, mit dem Ende 42 zusammenwirkt und bei ei- 
ner Unterbrechung der Energiezuf uhr und der daraus result ie- 
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renden Abkiihiung den Hebel 3 8 im Uhrzeigersinn dreht (zieht) - 
Insbesondere kann hier ein Aktuator mit einem Wachsmotor ver- 
wendet werden, der, im Gegensatz zu dem zuvor beschriebenen 
Wachsmotor, bei einer Zufuhr von elektrischer oder thermischer 
5 Energie ein Betatigungsglied ( vergleichbar zu dem verschiebba- 
ren Glied 52) in einer Richtung entgegense t z t zu der oben be- 
schriebenen Bewegung des verschiebbaren Gliedes 52 bei einer 
Aktivierung des Aktuators 50 bewegt ("in den Aktuator hinein- 
zieht"). Dementsprechend wird eine Deakt ivierung dieses Aktua- 
10 tors, d.h. eine Unterbrechung der Energiezuf uhr , das Betati- 
gungsglied in einer Richtung bewegen, die im wesentiichen der 
Bewegungsrichtung des verschiebbaren Gliedes 52 bei einer De- 
aktivierung des Aktuators 50 entspricht ("eine Bewegung aus 
L4 dem Aktuator heraus") . 

1^ Des weiteren kann ein Aktuator verwendet werden, der bei einem 
nicht normalen Betriebszustand des elektrischen Gerates Druck- 
krafte auf das Ende 42 ausubt, urn den Hebel 3 8 zu drehen. In 
CP diesem Fall ist der Aktuator fur einen nicht normalen Be- 
:'20 triebszustand des elektrischen Gerates mit Energie zu versor- 
fU gen, urn die gewunschte thermische Ausdehnung zur Drehung des 
Hebels 3 3 zu erreichen. Urn zu gewahrleisten, daS hierbei der 

u 

p Aktuator auch bei. einem vollstandigen Ausfall der Energiever- 
f* sorgung einen Ubergang der Sperr- und Freigabeeinheit 12 in 

2 5 ihren Freigabezustand bewirken kann, ist eine Energieversor- 

gung erf orderlich, die in solchen Fallen unabhangig Energie 
bereitstellen kann. Eine solche Energieversorgung kann bei- 
spielsweise durch einen entsprechend dimensionierten Speicher- 
kondensator bereitgestellt werden, der wahrend eines normalen 
30 Betriebes des elektrischen Gerates geladen wird. 

Konnen bei dem elektrischen Gerat auch nicht normale Betriebs- 
zustande auftreten, bei denen ein Freigeben des Tiirschlosses 2 
nicht erwunscht oder unzulassig ist, kann eine nicht darge- 

3 5 stellte Freigabeeinrichtung fur die Notf reigabeeinheit 14 ver- 

wendet werden. Eine solche Freigabeeinrichtung wirkt in Abhan- 
gigkeit von Parametern, die den aktuellen nicht normalen Be- 
triebszustand des elektrischen Gerates charakterisieren, so 
mit der Notf reigabeeinheit 14 zusammen, daS eine Freigabe des 
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Turschlosses 2 durch die Not f reigabeeinheit 14 verhindert wer- 
den kann. Hierbei kann die Freigabeeinrichtung beispielsweise 
einen Hebel oder Stift aufweisen, der bei derartigen Betriebs- 
zustanden einen Ubergang der Not f reigabeeinheit 14 aus ihrem 
5 Arbeitszustand in ihren Ruhezustand mechanisch verhindert. In 
Abhangigkeit der verwendeten Ausf uhrungsf orm der Notfreigabe- 
einheit 14 kann die Freigabeeinrichtung in Abhangigkeit des 
aktuellen nicht normalen Betriebszustandes die Not f reigabeein- 
heit 14 durch eine entsprechende Aktivierung in ihrem Arbeit s- 
10 zustand halten oder eine Aktivierung derselben verhindern. Zum 
Betrieb der Freigabeeinrichtung kann es erforderlich sein, 
eine Energiezuf uhreinrichtung zu verwenden, die vergleichbar 
zu der Energieversorgung der zuletzt erlauterten Ausfuhrungs- 
M form der Notf reigabeeinheit 14 unabhangig von einer Energie- 
Sl5 versorgung fur das elektrische Gerat Energie liefern kann. 
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Bei der in Fig. 2a bis 2d dargestellten Aus fiihrungs form, die 
im Verhaltnis zu den Darstellungen von Fig. la bis Id spiegel- 
verkehrt gezeigt ist, sind die Kornponenten, die den oben be- 
L20 schriebenen Kornponenten entsprechen, mit gleichen Bezugszei- 
rlJ chen versehen. Diese Aus fiihrungs form unterscheidet sich von 
K der obigen dadurch, dafi die Notf reigabeeinrichtung 14 ein Be- 
O tatigungselement 54 aufweist, das iiber ein Gelenk 56 mit dem 
^* Ende 40 verbunden ist. 
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An dem dem Gelenk 56 gegenuberliegenden Ende des Betatigungs- 
elementes 54 ist ein senkrecht zur Zeichnungsebene angeordne- 
ter Stift 58 befestigt. Eine Feder 60 erzeugt eine auf das 
Betatigungselement 54 gegen den Uhrzeigersinn wirkende Dreh- 
30 kraft und eine in die Zeichnungsebene wirkende Druckkraf t . Die 
Druckkraft kann auch durch eine elastische Verformung des Be- 
tatigungsgliedes 53 und/oder des Hebels 38 bereitgestellt wer- 
den . 

3 5 Des weiteren umfaSt diese Aus fuhrungs form eine Kulissenf iihrung 
62, die beispielsweise an einem Bef estigungsrahmen fur die 
Notf reigabeeinheit 14 angebracht ist. Die in Fig. 3 schema- 
tisch dargestellte Kulissenfiihrung 62 weist eine nicht be- 
zeichnete Ausnehmung auf, die einen im wesentlichen horizontal 
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verlaufenden Fiihrungskanal 64 und einen damit verbundenen im 
wesentlichen vertikal verlaufenden Fiihrungskanal 66 umfaSt, 
der in einen gekriimmt verlaufenden Fuhrungskanal 6 3 iibergeht, 
der die Fuhrungskanale 64 und 66 zusatzlich verbindet . Der 
5 gekriimmte Fiihrungskanal 68 umfaSt eine Schrage 70 , die ausge- 
hend von der Ebene des Fiihrungskanals 66 (leicht) ansteigend 
zu einer Kante 72 verlauf t . Ein in der Ausnehmung angeordneter 
Steg 74 bildet zusammen mit der Kante 72 eine Randbegrenzung 
des Fiihrungskanals 64. Die in Fig. 3 dargestellten Pfeile ge- 
10 ben die Bewegungsrichtungen des Stiftes 58 in der Kulissenf iih- 
rung 62 beim Betrieb der Notf reigabeeinheit 14 an. 

Bei dem in Fig. 2a gezeigten Zustand ist das TiirschloS 2 ent- 
g riegelt, wobei sich die Sperr- und Freigabeeinheit 12 im Frei- 

O 15 gabezustand und die Notf reigabeeinheit 14 im .Ruhezustand be- 
m finden. Hierbei befindet sich der Stift 58 an der in Fig. 3 

-J. 2 

ill mit I bezeichneten Position. 

"i * 

Fig. 2b zeigt einen Zustand, in dem das TurschloS 2 verriegelt 
_L_" 20 ist und sich die Sperr- und Freigabeeinheit 12 in ihrem Sperr- 
*i zustand befindet. Im Gegensatz zu der unter Bezugnahme auf 

3. . Fig. la bis Id erlauterten Ausf iihrungsf orm verursacht der 
^ Ubergang der Sperr- und Freigabeeinheit 12 in den Sperrzustand 

hier keine Betatigung des Hebels 38. Vielmehr wird hier der 
25 Hebel 38 gedreht , wenn sich das verschiebbare Glied 52 auf- 
[ grund einer Aktivierung des Aktuators 50 nach rechts bewegt 

hat. 

Eine Bewegung des verschiebbaren Gliedes 52 bewirkt eine Dre- 
3 0 hung des Hebels 3 8 im uhrzeigersinn, wobei der Stift 58 in dem 
gekriimmten Fiihrungskanal 6 8 ausgehend von der Position I in 
der durch den Pfeil PI gegebenen Richtung zu der Position II 
bewegt wird (siehe Fig. 3) . Bei dieser Bewegung wird der Stift 
58 von der Schrage 70 bis zu der Kante 72 gefiihrt, hinter der 
3 5 er auf grund der Druckkraft der Feder 60 auf die Ebene der Bo- 
denflache des Fiihrungskanals 64 springt . Befindet sich der 
Stift 58 an der in Fig. 3 gezeigten Position II, ist die Not- 
freigabeeinheit 14 in ihren in Fig. 2c gezeigten Arbeitszu- 
stand iibergegangen . 



Bei einem normalen Betrieb des elektrischen Cerates wird das 
TurschloS 2, wie oben beschrieben, aufgrund eines Uberganges 
der Sperr- und Freigabeeinheit 12 in den Freigabezustand zum 
Entriegeln freigegeben. Ein Ubergang der Not freigabeeinheit 14 
in ihren Ruhezustand aufgrund einer Unterbrechung/Beendigung 
ihrer Energieversorgung verursacht in Verbindung mit der Ku- 
lissenf uhrung 62 eine Bewegung des Betatigungselementes 54, 
die der Bewegung des Betatigungselementes 54 entspricht, die 
im folgenden fur einen nicht normalen Betriebszustand des 
elektrischen Gerates erlautert wird. Im Gegensatz zu der im 
folgenden dargestellten Freigabe des Turschlosses 2 in einem 
nicht normalen Betriebszustand des elektrischen Gerates, be- 
wirkt die Bewegung des Betatigungselementes 54 in diesem Fall 
keine Freigabe. 

Wie oben beschrieben, wird bei einem nicht normalen Betriebs- 
zustand des elektrischen Gerates, die Energieversorgung des 
Aktuators 50 unterbrochen/beendet , wodurch aufgrund der resul- 
tierenden Abkuhlung das verschiebbare Glied 52 von der Zugfe- 
der 46 nach links bewegt wird. Dem entsprechend wird der Hebel 
3 8 gegen den Urzeigersinn gedreht, wodurch das Betatigungsele- 
ment 54 durch den in dem Fiihrungskanal 64 gefuhrten Stift 58 
in Richtung des in Fig. 3 gezeigten Teiles PI in Richtung der 
Position III bewegt wird. Bei dieser Bewegung kontaktiert, wie 
in Fig. 2d zu sehen, das Betatigungselement 54 das Ende 34 des 
Sperr- und Freigabeelementes 30 und bewegt dieses nach rechts . 
Wenn die Wirkverbindung zwischen dem Betatigungselement 54 und 
dem Ende 34 hergestellt ist, bewirkt die weitere Bewegung des 
Betatigungselementes 54 zu der Postion III (siehe Fig. 3) ei- 
nen Ubergang der Sperr- und Freigabeeinheit 12 in ihren Frei- 
gabezustand, wie oben beschrieben. 

Aufgrund der von der Kante 72 und dem Steg 74 gebildeten Be- 
grenzung des Fiihrungskanals 64 wird der Stift 58 in diesem bis 
zu der Position III gefiihrt. Befindet sich der Stift 58 an der 
Position III, d.h. an dem Ubergang zwischen dem Fiihrungskanal 
64 und dem Fiihrungskanal 66, bewirkt die Feder 60 eine Drehung 
des Betatigungselementes gegen den Uhrzeigersinn und somit 
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eine Bewegung in Richtung des Pfeiles P2 zu der Position I. 
Danach befindet sich die Notf reigabeeinhei t 14 in dem in Fig. 
2a dargestellten Ruhezustand. 

Ein Vorteil dieser Ausf uhrungsf orm besteht darin, da£ beim 
Sperren des Turschlosses 2 von dem elektromagnetischen Aktua- 
tor 16 und/oder der Feder 24 nur die Krafte zu erzeugen sind, 
die fur eine Betat igung /Bewegung der Sperr- und Freigabeein- 
heit 12 erforderlich sind. Krafte, die fur eine Drehung des 
Hebels 38 entgegen der Kraftwirkung der Zugfeder 46 benotigt 
werden, werden in diesem Fall nicht durch die Sperr- und Frei- 
gabeeinheit 12 bereitgestellt . Dies kann hinsichtlich der Aus- 
legung des elektromagnetischen Aktuators 16 und/oder der Feder 
24 vorteilhaft sein. 

Ein weiterer Vorteil besteht darin, daS die Notf reicjabeeinheit 
14 im wesentlichen unabhangig von der Sperr- und Freigabeein- 
heit 12 arbeitet. Demzufolge ist hierbei auch eine zuverlassi- 
ge Sperrung des Turschlosses 2 gewahrleistet , wenn die Not- 
f reigabeeinheit 14 nicht fehlerfrei arbeitet, beispielsweise 
wenn aufgrund eines Defektes des Aktuators 50 der Arbeitszu- 
stand beibehalten wird. 

Bei der in Fig. 4a-4f dargestellten Ausf uhrungsf orm wird die 
Funktion des Sperr- und Freigabeelementes 3 0 von Fig. 1 und 2 
durch einen Verriegelungsschieber 8 0 bereitgestellt. In Fig. 
4a, 4b und 4f befindet sich der Verriegelungsschieber 8 0 in 
einer Freigabestellung, in der ein hier nicht gezeigtes Tiir- 
schloS entriegelt werden kann. In der Freigabestellung kontak- 
tiert der Verriegelungsschieber 80 einen Anschlag 82, wobei 
eine zwischen dem Verriegelungsschieber 80 und einem weiteren 
Anschlag 84 angeordnete Druckfeder 86 den Verriegelungsschie- 
ber 80 in der Freigabestellung sichert. Diese Sicherungsfunk- 
tion der Druckfeder 86 stellt hier nur ein Merkmal dar, da die 
Druckfeder 86, wie im folgenden beschrieben, auch dazu dient, 
den Verriegelungsschieber 8 0 sowohl bei einem normalen Betrieb 
als auch bei einem nicht normalen Betrieb eines elektrischen 
Gerates, bei dem diese Ausf uhrungsf orm verwendet wird, aus 
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einer im folgenden beschriebenen Sperrstellung in die Freiga- 
bestellung zu bringen. 

Der Verriegelungsschieber 80 ist mittels eines Betatigungs- 
5 gliedes 88 eines elektromagnetischen Aktuators 90 verschieb- 
und betatigbar. Die Funktion des elektromagnetischen Aktuators 
90 entspricht im wesentlichen der Funktion des elektromagneti- 
schen Aktuators 16 und wird verwendet, um den Verriegelungs- 
schieber 80 aus der Freigabestellung in eine in Fig. 4d ge- 
10 zeigte Sperrstellung zu bringen. 

Eine an einer Achse 92 bewegbar und drehbar angeordnete Sperr- 
klinke 94 wirkt mit einer auf der Oberseite des Verriegelungs- 
*j schiebers 80 angeordneten Kulissenfiihrung 96 zusammen. Die 

yi 15 Funktionsweise der Sperrklinke 94 und der Kulissenfiihrung 96 
JjjSj wird im folgenden unter Bezugnahme auf Fig. 5 detaillierter 

•H erlautert. Die Sperrklinke 94 ist mit einer Zugfeder 98 ver- 

bunden, die auf die Sperrklinke 94 Krafte ausiibt, die ein Ende 
100 der Sperrklinke 94 in Richtung der die Kulissenfiihrung 96 
l! 20 aufweisenden Oberflache des Verriegelungsschiebers 80 Ziehen. 
t& Ferner ist die Zugfeder 98 so angeordnet, da£ deren Krafte 

3- . beziiglich der Achse 92 eine Drehung des Endes 10 0 gegen den 
"~ Uhrzeigersinn bewirken konnen (i.e. eine Drehung des Endes 100 

in die Zeichnungsebene von Fig. 4a-4f in Richtung des Betrach- 
25 ters) . 

Vergleichbar zu den obigen Ausfiihrungsf ormen umfafit die Not- 
f reigabeeinheit in dieser Ausfiihrungsf orm einen thermisch emp- 
findlichen, thermisch aktivierbaren Aktuator 102 mit einem 

30 Wachsmotor. Der Aktuator 102 ist mit einem verschiebbaren 

Glied 104 verbunden, das durch Kontakt mit einem hier abgewin- 
kelten Ende 106 der Sperrklinke 94 diese in der in Fig. 4a 
gezeigten Stellung halt . Hierbei bef indet sich der Aktuator 
102 in dem oben beschriebenen Ruhezustand und dementsprechend 

3 5 hat das verschiebbare Glied 104 eine Ruhestellung eingenommen. 
Um diese Ruhestellung zu erreichen, warden ein Aktuator 102 
und insbesondere ein Wachsmotortyp verwendet, die in einem 
nicht aktivierten Zustand (i.e. bei fehlender oder unterbro- 
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chener Energiezuf uhr } eine Bewegung des verschiebbaren Gliedes 
104 in diese Stellung bewirken. 

Wenn das hier nicht gezeigte verriegelte TurschloS zum Betrieb 
5 des elektrischen Gerates gesperrt werden soli, wird der elek- 
tromagnetische Aktuator 90 aktiviert, wodurch das Betatigungs- 
glied 88 den Verriegelungsschieber 80 nach rechts bewegt . Der 
hierfiir erf orderliche Kontakt des Betatigungsgliedes 88 mit 
dem Verriegelungsschieber 8 0 kann hierbei schon bei einem 
10 nicht aktivierten Zustand des elektromagnetischen Aktuators 90 
vorliegen oder, wie dargestellt, bei einer Aktivierung dessel- 
ben hergestellt werden. 



Des weiteren ist es zum Sperren des Tiirschlosses erf orderlich, 
n 15 daS der Aktuator 102 aktiviert, d.h. in seinen Arbeitszustand 

gebracht wird, urn das verschiebbare Glied 104 in die in Fig. 
jj* 4b dargestellte Arbeitsstellung zu bringen. Dies fuhrt zu ei- 

fy ner Wirkverbindung des Endes 100 mit der Kulissenf uhrung 96. 

In Abhangigkeit der technischen Charakteristika des Aktuators 
M= 20 102 und insbesondere der daraus resultierenden Zeitdauer, die 

benotigt wird, urn das verschiebbare Glied 104 in die Arbeits- 
p . stellung zu bringen, ist der Zeitpunkt einer Aktivierung des 
U Aktuators 102 relativ zu dem Aktivierungszeitpunkt fur den 

elektromagnetischen Aktuator 90 zu wahlen. 
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Liegt der in Fig. 4b gezeigte Zustand vor, schiebt der elek- 
tromagnetische Aktuator 90 den Verriegelungsschieber 8 0 in die 
in Fig. 4c gezeigte Stellung, die weiter rechts liegt als die 
in Fig. 4d gezeigte Sperrstellung des Verriegelungsschiebers 

30 80. Diese Bewegung des Verriegelungsschiebers 80 iiber die 

Sperrstellung hinaus ist aufgrund der weiter unten erlauterten 
Kulissenf iihrung 96 erf orderlich, um eine Wirkverbindung des 
Endes 100 mit der Kulissenf iihrung 96 herzustellen, die den 
Verriegelungsschieber 80 in der Sperrstellung gemaS Fig. 4d 

35 halt. Eine derartige Bewegung des Verriegelungsschiebers 80 
kann ent fallen, wenn andere geeignete Kulissenf uhrungen ver- 
wendet werden. 



Hat der elektromagnet ische Aktuator 90 den Verriegelungsschie- 
ber 80 in die in Fig. 4c gezeigte Stellung gebracht, die bei- 
spielsweise durch die Lange des Betat igungsgliedes 88 und/oder 
einen hier nicht dargestellten Anschlag definiert werden kann, 
wird der elektromagnet ische Aktuator 90 wieder deaktiviert. 
Dementsprechend gibt das Betatigungsglied 88 den Verriege- 
lungsschieber 80 frei, der von der Druckfeder 86 nach links 
und in die in Fig. 4d gezeigte Sperrstellung bewegt. Hierbei 
wird die Sperrstellung durch ein Zusammenwirken des Endes 10 0 
der Sperrklinke 94 mit der Kulissenf uhrung 96 beibehalten. 

Urn bei einem normalen Betrieb des elektrischen Gerates das 
TurschloS zum Entriegeln wieder freizugeben, wird der elektro- 
magnetische Aktuator 90 erneut aktiviert. In der Folge bewegt 
das Betatigungsglied 88 den Verriegelungsschieber 80 aus des- 
sen Sperrstellung nach rechts in die in Fig. 4e gezeigte Stel- 
lung. Aufgrund der verwendeten Kulissenf uhrung 96 entspricht 
diese Stellung im wesent lichen der in Fig. 4c gezeigten Stel- 
lung. Auch diese Bewegung des Verriegelungsschieber s 80 ist 
hier erf orderlich, urn eine Wirkverbindung des Endes 100 der 
Sperrklinke 94 und der Kulissenf uhrung 96 zu erreichen, die 
fur einen Ubergang des Verriegelungsschiebers 80 aus der 
Sperrstellung in die Freigabestellung erf orderlich ist. 

Wenn die in Fig. 4e gezeigte Stellung des Verriegelungsschie- 
bers 80 vorliegt, wird der elektromagnetische Aktuator 90 de- 
aktiviert und aufgrund einer Bewegung des Betatigungsgliedes 
88 nach rechts der Verriegelungsschieber 80 freigegeben. Ist 
der Verriegelungsschieber 8 0 freigegeben, bewegt die Druckfe- 
der 86 den Verriegelungsschieber 80 nach links, wobei aufgrund 
der Ausgestaltung der Kulissenf uhrung 96 die Sperrklinke 94 
die in Fig. 4f gezeigte Stellung einnimmt, die hier fur einen 
Ubergang des Verriegelungsschiebers 80 in die Freigabestellung 
erf orderlich ist. 

In dem in Fig. 4f dargestellten Zustand ist das TurschloS zum 
Entriegeln freigegeben. Wie unter Bezugnahme auf den Aktuator 
50 oben ausgefuhrt, wird der Aktuator 102 im wesentlichen 
zeitgleich oder nach einer vorgegebenen Zeitdauer deaktiviert. 
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Dies verursacht eine Bewegung des verschiebbaren Gliedes 104 
nach links, wodurch sich der in Fig. 4a gezeigte Zustand er- 
gibt . 

Urn bei einem nicht normalen Betriebszustand des elektrischen 
gerates das verriegelte TurschloS zum Entriegeln freizugeben, 
d.h. einen Ubergang von dem in Fig. 4d gezeigten Zustand in 
den in Fig. 4a gezeigten Zustand zu bewirken, dient der Aktua- 
tor 102. In Abhangigkeit des aktuell vorliegenden nicht norma- 
len Betriebszustandes des elektrischen Gerates wird der Aktua- 
tor 102 deaktiviert. Diese Deaktivierung kann beispielsweise 
ira Fall eines 'Stromausf alles sich inharent aus dem nicht nor- 
malen Betriebszustand ergeben oder gesteuert erfolgen, wenn 
beispielsweise ein fehlerhafter Betriebsablauf aufgetreten 
ist, bei dem ein Entriegeln des Turschlosses arforderlich oder 
gewunscht ist . 

D ie Deaktivierung des Aktuators 102 fuhrt zu einer Verschie- 
bung des verschiebbaren Gliedes 104 nach links. Dabei betatigt 
das verschiebbare Glied 104 das Ende 106 der Sperrklinke 94 
so, daS diese ausgehend von der in Fig. 4d gezeigten Stellung 
in die in Fig. 4a gezeigte Stellung gebracht wird. Diese Stel- 
lungsanderung der Sperrklinke 94 bewirkt eine Freigabe des 
Verriegelungsschiebers 80 aufgrund einer fehlenden Wirkverbin- 
dung zwischen dem Ende 100 und der Kulissenfiihrung 96. Dement - 
sprechend bewegt die Druckfeder 8 6 den Verriegelungsschieber 
80 in seine Freigabestellung, wodurch der in Fig. 4a gezeigte 
Zustand erreicht wird. In diesem Zustand ist das TurschloS 
freigegeben und kann entriegelt werden. 

Im folgenden wird unter Bezugnahme auf Fig. 5 die Kulissenfiih- 
rung 96 detailliert erlautert . Die in Fig. 5 dargestellten 
Pfeile stellen Bewegungen des Endes 100 der Sperrklinke rela- 
tiv zu Flachen der Kulissenfiihrung 96 dar. 

Ausgehend von dem in Fig. 4a gezeigten Zustand befindet sich 
das Ende 100 an der Position I. Eine Aktivierung des Aktuators 
102 bewirkt eine Bewegung des Endes 100 zu der Position II, 
von der aus das Ende 100 entlang des Pfeiles PI aufgrund einer 
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Aktivierung des elektromagnet ischen Aktuators 90 und der dar- 
aus result ierenden Bewegung des Verriegelungsschiebers 8 0 die 
Position III erreicht. Das Ende 100 befindet sich an der Posi- 
tion III, wenn sich der Verriegelungsschieber 80 in der in 
5 Fig. 4c gezeigcen Stellung befindet. Infolge einer Deaktivie- 
rung des elektromagnet ischen Aktuators 90 wird der Verriege- 
lungsschieber 80 durch die Druckfeder 86 in die in Fig. 4d 
gezeigte Stellung gebracht, die gemaS Fig. 5 eine Bewegung der 
Kulissenfuhrung 96 nach rechts zur Folge hat. Dabei bewegt 
10 sich das Ende 100 der Sperrklinke 94 uber eine schrage Flache 
108 zu der Position IV, wo es eine eine Raste definierende 
Flache 110 kontaktiert. Aufgrund der Wirkverbindung der Raste 
110 mit dem Ende 100 wird der Verriegelungsschieber 80 in der 
Sperrstellung gehalten. 

PJl5 

O Fur einen Ubergang des Verriegelungsschiebers 8 0 in die Frei- 

ji: gabestellung, wird, wie oben beschrieben, der elektromagnet i- 
m sche Aktuator 90 erneut aktiviert. Dadurch ergibt sich eine 
\M Bewegung der Kulissenfuhrung 96 gemaS Fig. 5 nach links, wobei 
, 20 die Zugfeder 98 die Sperrklinke 94 urn die Achse 92 dreht . Dem- 

zufolge bewegt sich das Ende 100 relativ zu der Kulissenfuh- 
\2 rung entlang des Pfeiles P3 zu der Position V. Die folgende 
Deaktivierung des e lekt r omagne t i s chen Aktuators 90 gibt den 
rf Verriegelungsschieber 8 0 frei, was aufgrund der von der Druck- 
25 feder 8 6 erzeugten Kraft gemaS Fig. 5 eine Bewegung der Kulis- 
senfuhrung 96 nach rechts zur Folge hat. Dabei bewegt sich das 
Ende 100 der Sperrklinke 94 entlang des Pfeiles P4 uber eine 
schrage Flache 112 und eine im wesentlichen horizontal darge- 
stellte Flache 114 bis zu einer Kante 116. Aufgrund der von 
30. der Zugfeder 98 erzeugten Zugkrafte "springt" das Ende 100 

nach der Kante 116 nach unten und erreicht aufgrund der Bewe- 
gung des Verriegelungsschiebers 80 die Position II. Die Deak- 
tivierung des Aktuators 102 bewirkt eine Bewegung des Endes 
100 aus der Position II in die Position I. 

35 

Fur eine Freigabe des Tiirschlosses bei einem nicht normalen 
Betriebszustand des elektrischen Gerates, wird, wie oben be- 
schrieben, der Aktuator 102 deaktiviert, urn die Sperrklinke 94 
zu betatigen. Aufgrund der durch den elektromagnet ischen Ak- 



tuator 90 bewirkten Sperrung des Tiirschlosses befindet sich 
das Ende 100 der Sperrklinke an der Position IV. Die Betati- 
gung der Sperrklinke 94 durch den deakt ivierten Aktuator 102 
verursacht eine Bewegung des Endes 100 in Richtung des Pfeiles 
P5 zu der Position VI. Aufgrund der Bewegung des Verriege- 
lungsschiebers 80 unter Kraf teinwirkung der Druckfeder 86 er- 
gibt sich eine Bewegung des Endes 100 relativ zu der Kulissen- 
fuhrung in Richtung des Pfeiles P6 bis zu der Position I. 

Bin Vorteil der unter Bezugnahme auf Fig. 4a-4f erlauterten 
Ausfiihrungsform besteht darin, daS zur Beibehaltung des Sperr- 
zustandes, d.h. der Sperrstellung des Verriegelungsschiebers 
80 es nicht erforderlich ist, den elektromagnetischen Aktuator 
90 in einem aktivierten Zustand zu halten und/oder eine Ein- 
richtung zu verwenden, die die Funktion des oben beschriebenen 
bistabilen Elementes 22 bereitstellt . 
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P ATENTANS P RUCHE 

1. Vorrichtung zum Sperren und Freigeben eines Turschlosses 
eines elektrischen Gerates, mit : 

5 - einer Sperr- und Freigabeeinheit (12) , die in einem Sperrzu- 
stand ein verriegeltes TurschloE (2) eines elektrischen Gera- 
tes sperrt und in einem Freigabezustand ein Entriegeln des 
Turschlosses ermoglicht, und 

- einer Notf reigabeeinheit (14), die in einem nicht normalen 
10 Betriebszustand des elektrischen Gerates die Sperr- und Frei- 
gabeeinheit (12) in den Freigabezustand bringt . 

2. Vorrichtung gemaS Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
daE: 

y.5 - die Sperr- und Freigabeeinheit (12) den Sperrzustand mittels 
O einer Wirkverbindung mit dem TurschloS (2) in Antwort auf des- 
^1 sen Verriegelung einnimmt, oder 

- die Sperr- und Freigabeeinheit (12) bei einem verriegelten 
Zustand des Turschlosses (2) den Sperrzustand gesteuert ein- 
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,2 0 nimmt . 



\a 3 - Vorrichtung gemaS Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich- 
O net, daS: 

2 - die Sperr- und Freigabeeinheit (12) den Freigabezustand bei 
25 einem Betriebszustand des elektrischen Gerates einnimmt, fur 

den eine Entriegelung des Turschlosses (2) gewunscht und/oder 

zulassig ist. 



4. Vorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspriiche, 
3 0 dadurch gekennzeit, daS: 

- die Sperr- und Freigabeeinheit (12) einen elektromagneti- 
schen Aktuator (16) fur einen Ubergang aus dem Sperrzustand in 
den Freigabezustand umf afit . 
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5. Vorrichtung gemaS Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daS: 
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- der elektromagnetische Aktuator (16) ausgelegt 1st, einen 
Ubergang aus dem Freigabezustand in den Sperrzustand zu bewir- 
ken . 

5 6. Vorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet , dafi: 

- die Notfreigabeeinheit (14) einen Ruhezustand und einen Ar- 
beitszustand aufweist, wobei die Notfreigabeeinheit (14) bei 
einem Ubergang aus dem Arbeitszustand in den Ruhezustand die 

10 Sperr- und Freigabeeinheit (12) in den Freigabezustand bringt . 

7. Vorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, daS: 
[=* - die Notfreigabeeinheit (14) mittels einer Wirkverbindung mit 
Sl5 der Sperr- und Freigabeeinheit (12) in Antwort auf deren Uber- 
2 gang in den Sperrzustand den Arbeitszustand einnimmt . 

|j 8. Vorrichtung gemaS einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch 

CP gekennzeichnet, daS: 

L.20 - die Notfreigabeeinheit (14) den Arbeitszustand gesteuert 

fU einnimmt, wenn sich die Sperr- und Freigabeeinheit (12) in dem 

£ Sperrzustand befindet oder bevor die Sperr- und Freigabeein- 

K : 

Fj heit (12) den Sperrzustand einnimmt. 

\' t * ■ 

25 9. Vorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspruche, 
: dadurch gekennzeichnet, daS: 

- die Notfreigabeeinheit (14) bei einem normalen Betrieb des 
elektrischen Gerates in Antwort auf einen Ubergang der Sperr- 
und Freigabeeinheit (12) aus dem Sperrzustand in den Freigabe- 

30 zustand ihren Ruhezustand einnimmt. 

10. Vorrichtung gemaS einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet , daS : 

- die Notfreigabeeinheit (14) einen Aktuator (50), urn einen 
35 Ubergang in den Arbeitszustand zu bewirken, und ein krafter- 

zeugendes Element (46) umfaSt, urn einen Ubergang in den Ruhe- 
zustand zu bewirken. 
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11. Vorrichtung gema£ einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet , dafi : 

- die Notf reigabeeinheit (14) einen Aktuator (50) , um einen 
Ubergang in den Ruhezustand zu bewirken, und ein krafterzeu- 
5 gendes Element (46) umfaSt, um einen Ubergang in den Arbeit s- 
zustand zu bewirken. 



12. Vorrichtung gemafi Anspruch 10 oder 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, da£: 

10 -das kraf terzeugende Element (46) eine Feder ist. 

13. Vorrichtung gemaS einem der Anspriiche 10 bis 12, dadurch 
gekennzeichnet , daS : 

- Der Aktuator (50) ein thermisch empf indliches Element, ein 
= A5 Thermoelement oder einen Kachsmotor umf aSt . 

% \ 

fp 14. Vorrichtung gemaS einem der Anspriiche 10 bis 13, dadurch 
SJS gekennzeichnet, daS: 

ni 

^ - die Notf reigabeeinheit (14) eine Energiezufuhreinrichtung 

£0 fur den Aktuator (50) umfaSt, die ausgelegt ist, bei einem 

jl~ nicht normalen Betrieb des elektrischen Gerates zum Aktivieren 

U% des Aktuators (50) diesem Energie zuzufiihren. 

y~ 15 • Vorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspriiche, 
25 gekennzeichnet durch: 

- eine Freigabeeinrichtung fur die Notf reigabeeinheit (14), 
die in Abhangigkeit von Parametern, die einen nicht normalen 
Betriebszustand des elektrischen Gerates charakterisieren, 
einen Ubergang der Notf reigabeeinheit (14) in den Ruhezustand 

3 0 zulaSt. 



34 



Z US AMMENFAS SUNG 

Die vorliegende Erfindung stellt eine Vorrichtung zum Sperren 
und Freigeben eines Tiirschlosses eines elektrischen Gerates, 
5 wie z.B, einer Waschmaschine, eines Geschirrspiilgerates oder 
eines Waschetrockners , bereit . Hierbei wird eine Sperr- und 
Freigabeeinheit verwendet, die in einem Sperrzustand das ver- 
riegelte TurschloS sperrt, um eine Entriegelung des Tiirschlos- 
ses zu verhindern. In einem Freigabezustand ermoglicht die 
10 Sperr- und Freigabeeinheit eine Entriegelung des Tiirschlosses, 
indem sie das noch verriegelte TurschloS freigibt. Ferner wird 
eine von der Sperr- und Freigabeeinheit separat ausgefiihrte 
Not freigabeeinheit verwendet, urn in einem nicht normalen Be- 
triebszustand des elektrischen Gerates, wie z.B. bei einem 

OS Stromausfall, die Sperr- und Freigabeeinheit automatisch in 

'rf den Freigabezustand zu bringen. 
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